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Matiére : INOX 304L

A JGA Diffusion initiale
Ind. | N° modif. Date Par Description de la modification
Tolérances générales sauf indication :
1 rue Vincent Ballu
Normes ISO 2768 - mK E X XA‘ I 51200 Epernay - France
Echelle 1/1 *6 @ ] ROBOTICS +33 (0)3 26 53 25 05
Format A3
Masse (Kg) 0.360 Ce document est la propriété exclusive et inaliénable de la société EXXACT Robotics.
— Il ne peut ni ne doit en aucune circonstance ni & quel titre que ce soit étre copié, imité, reproduit,
Vérifié par diffusé, ni fransmis & un tiers sans |'autorisation expresse et écrite de la société EXXACT Robotics.

Code Ind.

Désignation

1/1

JGA00238

JGAO0238_AXE_VERIN_D16
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